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เกณฑ์ กติกา การแข่งขนัทักษะวิชาชีพ  
การประกวดนวัตกรรม สิง่ประดิษฐ์ และกีฬา 

สถานศึกษาอาชีวศึกษาเอกชน ระดบัชาติ ประจําปีการศึกษา 2567 
ประเภทวิชา ช่างอุตสาหกรรม สาขาวิชา ช่างเมคคาทรอนิกส ์

 วิชา ระบบงานเมคคาทรอนิกส์ ระดบัชั้น ประกาศนียบัตรวชิาชีพชั้นสูง (ปวส.) 
***************************************************************************** 
1.วัตถุประสงค์ของการแข่งขัน 

1.1 เพ่ือพัฒนาและส่งเสริมการเรียนรู้เชิงปฏิบัติการในสาขาเมคคาทรอนิกสใ์ห้แก่นักศกึษาระดับ ปวส. 

1.2 เพ่ือวางมาตรฐานการแข่งขันทักษะงานเมคคาทรอนิกส์ ระดับ ปวส. ใหท้ัดเทียมสากล 

1.3 เพ่ือสร้างความร่วมมือระหว่างภาคเอกชนและสถานศึกษาในการจดัการแข่งขัน  

2. คุณสมบตัิของผู้เข้าแข่งขัน 
     2.1 คุณสมบัติท่ัวไป  
          1) เป็นนักศึกษาที่กําลังศึกษาอยู่ในวิทยาลัยเอกชนประเภทอาชีวศึกษา  โดยไม่กําหนดอายุ  
          2) เป็นผู้ไม่เคยได้รับรางวัลเกียรติบัตรเหรียญทองในวิชา/สาขาวิชา  ในระดับการศึกษาที่สมัครเข้าแข่งขัน      
             ยกเว้นการประกวดประเภทต่างๆ 

     2.2 คุณสมบัติเฉพาะ   
          1 ( เป็นนักศึกษาที่กําลังศึกษาในระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง ประเภทวิชาช่างอุตสาหกรรม 

3. สมรรถนะรายวชิา 
     3.1 สมรรถนะรายวชิา 

     1) แสดงความรู้เก่ียวกับประยุกต์ใช้งานเมคคาทรอนกิส์ 
     2) ออกแบบ ติดต้ังและทดสอบ งานเมคคาทรอนิกส ์

          3) บํารุงรักษาเครื่องมือ อุปกรณ์ในงานเมคคาทรอนิกส์ 
          4) ทํางานด้วยความประณีต รอบคอบ ปลอดภัย และอยู่ในระยะเวลาที่กําหนด  

     3.2 งานที่กําหนด 
          1) ประกอบชุดทดลอง Mechatronic Kit ตามแบบที่กําหนดให้  
          2) เขยีนโปรแกรมควบคุมการทํางานของ ชุดฝึก Mechatronic Kit 

     3.3 ทักษะการแข่งขนั  
          1) แสดงความรู้เก่ียวกับประยุกต์ใช้งานเมคคาทรอนิกส์  
          2) ออกแบบ ติดต้ังและทดสอบ งานเมคคาทรอนกิส์ 
          3) บํารุงรักษาเครื่องมือ อุปกรณ์ในงานเมคคาทรอนิกส์ 

     3.4 สิ่งท่ีผู้เข้าแข่งขันต้องเตรียม (ห้ามยืมเครื่องมือและอุปกรณ์ในระหว่างทําการแข่งขัน) 
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- คอมพิวเตอร์โน๊ตบุค  1 เครือ่ง      - ไขควงชุด 
- ชุดประแจหกเหลี่ยมหัวกลม      - มีดหรือกรรไกรตัดสายลม  
- ดิจิตอลมัลติมิเตอร์        - คมียํ้าหางปลา  
- คีมปากแหลม         - คมีตัด  
- แว่นตานิรภัย  2 อัน(ผู้แข่งขันต้องสวมแว่นตานิรภัยตลอดการแข่งขัน)  
- ปลั๊กพ่วง          - กล่องใส่เครื่องมือ 
 

     3.5  สิ่งท่ีเจ้าภาพจัดเตรียมให้  
1) ชุดทดลอง Mechatronic Kit 
   

4. เกณฑ์การพิจารณาเหรียญรางวลั  
คะแนน 90.00 – 100 คะแนน  เกียรติบัตรเหรียญทอง 
คะแนน 80.00 – 89.99 คะแนน  เกียรติบัตรเหรียญเงิน 
คะแนน 70.00 – 79.99 คะแนน  เกียรติบัตรเหรียญทองแดง 
คะแนน 60.00 – 69.99 คะแนน  เกียรติบัตรชมเชย 
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เครื่องมือการประเมินการแข่งขนัทักษะวิชาชพี 
สถานศึกษาอาชีวศึกษาเอกชน ระดบัชาติ ปีการศึกษา 2567 

ประเภท ช่างอุตสาหกรรม  สาขา ช่างเมคคาทรอนิกส์ 
วิชา ระบบงานเมคคาทรอนิกส์ ระดับ ปวส. เวลา 4 ชั่วโมง 

วันท่ีแข่งขัน...................................... สนามแข่งขนั............................................... 
**************************************************************************** 

ภาคปฏิบัติ 
ข้อที่ 1 

ให้ประกอบชดุทดลอง Mechatronic Kit ตามแบบท่ีกําหนดให ้
 

เวลา 2 
ชั่วโมง 

 
โดยมีเง่ือนไขดังน้ี 

� ให้ติดต้ังอุปกรณ์ตามขั้นตอนและตําแหน่งทีกํ่าหนดให้ในแบบเท่าน้ัน 

� เดินสายวงจรลมตามที่แบบกาํหนด โดยมีข้อกําหนดดังน้ี 

o สายลมที่ต่อเขา้กับอุปกรณ์ต้องแน่นไม่มีลมรั่ว และไมม่ีการหักงอของสาย 

o ลัดสายลมด้วยเคเบิลไทร์(cable ties)ให้เรยีบร้อยโดยมีระยะห่างระหว่างกันประมาณ 4-5 ซม.  

     และตัดสายเคเบิลไทร์ใหเ้รียบร้อย 

o ไม่ลัดสายลมรวมกับสายไฟ 

o ห้ามเดินสายลมในรางสายไฟ(cable duct) 

� เดินสายวงจรไฟฟ้าตามที่แบบกําหนด โดยมีข้อกําหนดดังน้ี 

o ต้องยํ้าหางปลาให้ถูกต้อง เหมาะสม และกดบีบให้แน่น เมื่อยํ้าเสร็จแลว้เหลือช่องว่าง ระหว่าง 

Insulation กับ ท้ายหางปลา โดยประมาณ 0.5 – 1 มลิลิเมตร.  

o ลัดสายไฟด้วยเคเบิลไทร์ให้เรยีบร้อยโดยมีระยะห่างระหว่างกันประมาณ 4-5 ซม .และตัดสาย  

เคเบิลไทร์ให้เรยีบร้อย 

o ไม่ลัดสายไฟรวมกับสายลม 
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ขั้นตอนที่ 1 ประกอบโมดูลสายพาน ตามแบบด้านล่าง 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

ร่องท่ี 4 

ร่องท่ี 8 

ระยะห่าง 170 mm ระยะห่าง 115 mm 
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ขั้นตอนที่ 2 ประกอบแม็กกาซีนโมดูล ตามแบบด้านล่าง 
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ขั้นตอนที่ 3 ติดต้ังรางจัดเก็บช้ินงาน ตามแบบที่กําหนดให้ด้านล่าง 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ร่องท่ี 18 ร่องท่ี 11 
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ขั้นตอนที่ 4 ติดต้ังกระบอกสูบดันช้ินงานให้ตรงกับตําแหน่งของรางจัดเก็บช้ินงาน 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
ขั้นตอนที่ 5 ติดต้ังเซ็นเซอร์ได้แก่ อินดักทีฟเซ็นเซอร์  ,คาปาซิทีฟเซ็นเซอร์ และ อ๊อปติคอลเซ็นเซอร ์ตามแบบด้านล่าง   
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

     
 
 

Ind / Opt / Cap 
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ขั้นตอนที่ 6 ติดต้ังวาล์วและอุปกรณ์ไฟฟ้าในตําแหน่งที่กําหนดไว้ตามรูปด้านล่าง 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ร่องที่ 11 

ร่องที่ 21 

ร่องที่ 16 
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ขั้นตอนที่ 7 เดินสายลมตามวงจรที่กําหนด 

 
 
ขั้นตอนที่ 8 เดินสายไฟตามวงจรที่กําหนด 
วงจรภาคอินพุท 
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วงจรภาคเอาท์พุท 
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ภาคปฏิบัติ 
ข้อที่ 2 

ให้เขียนโปรแกรมควบคุมการทํางานของ 
ชุดฝึก Mechatronic Kit 

เวลา 2 ชั่วโมง 

 
โดยมีเง่ือนไข ดังน้ี 

1. ให้ควบคุมการทํางานของชุดฝึก Mechatronic Kit ด้วย PLC (FX5U) 

 
 
 

2. มีฟังก์ช่ันการทํางานของชุดฝึก ดังน้ี 

o สภาวะเริ่มต้น หลอดไฟบนแผงควบคุม ดับทุกดวง และ มอเตอร์หยุดหมุน  ,กระบอกสูบทุกตัว  

อยู่ในสภาวะหดกลับ 

o สภาวะทํางาน เมื่อกดสวิทช์ START ทีแ่ผงควบคุม ให้หลอดไฟ L1 สว่างค้าง และ Magazine 

Cylinder ดันช้ินงานออกมาจากแม็กกาซีนเพ่ือทําการคดัแยกจัดเก็บช้ินงานลงไปตามจุดที่กําหนด 

ดังน้ี 
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� ช้ินงานสีเหลืองลง จุดที่ 1 

� ช้ินงานสีดําลง จุดที่ 2 

� ช้ินงานอลูมิเนียมลง จุดที่ 3  

เมื่อช้ินงานในแม็กกาซีนหมด ให้เครื่องหยุดทํางาน และ หลอดไฟ L1 กระพริบด้วยความถี่ประมาณ 1 Hz 
o สภาวะหยุดทาํงาน เมื่อกดสวิทช์ STOP หลอดไป L1 ดับ หลอดไป L2 กระพริบด้วยความถี่

ประมาณ 2 Hz เครื่องจักรหยุดทํางานแบบค้างสภาวะ (หากกด START อีกครั้ง เครื่องจะกลับไป

ทํางานต่อ ตามสภาวะเดิม) 

o สภาวะรเีซ็ท เมื่อกดสวิทช์ RESET หลอดไฟทุกดวงจะดับทั้งหมด ช้ินงานที่ค้างอยู่บนสายพาน 

จะถูกลําเลียงมาทิ้งในจุดที่ 4 แล้วชุดฝึกกลับไปอยู่ในสภาวะเริ่มต้น 
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ใบให้คะแนนการแข่งขนัทักษะวิชาชีพ สถานศกึษาอาชีวศกึษาเอกชน ระดับชาต ิ
ประเภทวิชา ช่างอุตสาหกรรม สาขาวิชาช่างเมคคาทรอนิกส ์

วิชา ระบบงานเมคคาทรอนิกส์  
 ระดบัชั้น ประกาศนียบตัรวชิาชพีชัน้สูง (ปวส.) 

ชื่อ/ทีม ............................................................................................................................ 
ชื่อสถานศึกษา.................................................................................................................. 

************************************************************************* 
ตารางการให้คะแนน ภาคปฏิบัติ ข้อที่ 1 (56 คะแนน) 
ข้อที่ การตรวจเช็ค ผ่าน 

� 
ไม่ผ่าน 

�  
คะแนน 

1 งานประกอบโมดูลสายพาน ลงบนแผงอลูมเินียมโปรไฟล์   - - - 
ยึดโมดูลสายพานไว้ที่ร่องอลูมิเนียมโปรไฟล์ร่องที ่4 กับ 8 
ด้วยน๊อตทั้ง 4 จุดและอุปกรณ์เสริม 

  1 คะแนน 

ระยะห่างระหว่างขายึดด้านขวามือกับขอบแผง 115 มม.   1 คะแนน 
ระยะห่างระหว่างขายึดด้านซ้ายมือกับขอบแผง 170 มม.   1 คะแนน 
ติดต้ังมอเตอร์และต้ังสายพาน   1 คะแนน 

2 งานประกอบแม็กกาซีนโมดูลและติดต้ังลงบนแผงอลูมิเนียมโปรไฟล์ - - - 
ยึดแม็กกาซีนบอด้ีห่างจากขอบฐานแม็กกาซีน 45 มม. 
ด้วยน๊อต ทั้ง 2 ด้าน  

  1 คะแนน 

ติดต้ังตัวยึดกระบอกสูบให้ห่างจากสายพาน 145 มม. 
ด้วยน๊อต 2 ตัว 

  1 คะแนน 

ติดต้ังขายึดไว้ที่แผงอลูมิเนียมโปรไฟล์ร่องที่ 11 และ 18 
ด้วยน๊อต 2 ตัว 

  1 คะแนน 

ระยะห่างระหว่างขอบแผงอลูมิเนียมโปรไฟล์กับโมดูลแมก็กาซีน 
115 มม. 

  1 คะแนน 

3 ติดต้ังรางจัดเก็บช้ินงาน - - - 
ยึดรางที ่1 ห่างจากต้นสายพาน 210 มม. 
ด้วยน๊อต 2 ตัว 

  1 คะแนน 

ยึดรางที ่2 ห่างจากปลายสายพาน 200 มม. 
ด้วยน๊อต 2 ตัว 

  1 คะแนน 

4 ติดต้ังกระบอกสูบดันช้ินงานให้ตรงกับตําแหน่งของรางจัดเก็บช้ินงาน - - - 
ติดยึดกระบอกสูบดันช้ินงานตัวที่ 1 ให้ตรงกับรางที่ 1   1 คะแนน 
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ด้วยน๊อต 2 ตัว 
ติดยึดกระบอกสูบดันช้ินงานตัวที่ 2 ให้ตรงกับรางที่ 2 
ด้วยน๊อต 2 ตัว 

  1 คะแนน 

5 ติดต้ังตัวเซ็นเซอร์เรียงตามแบบที่กําหนด   1 คะแนน 
ติดยึดตัวอินดักทีฟเซ็นเซอร ์ในระยะตรวจจับ 1-2 มม. 
ด้วยน๊อต 2 ตัว 

  1 คะแนน 

ติดยึดตัวคาปาซิทีฟเซ็นเซอร์ ในระยะตรวจจับ 1-2 มม. 
ด้วยน๊อต 2 ตัว 

  1 คะแนน 

ติดยึดตัวอ๊อปติคอลเซ็นเซอร์ ในระยะตรวจจับ 10-60 มม. 
ด้วยน๊อต 2 ตัว 

  1 คะแนน 

6 ติดต้ังวาล์วและอุปกรณ์ไฟฟ้าในตําแหน่งที่กําหนด   1 คะแนน 
ติดยึดโมดูลวาล์วตามแบบที่กําหนด   1 คะแนน 
ติดยึดชุดบริการลมตามแบบที่กําหนด   1 คะแนน 
ติดยึดเพาเวอร์ซัพพลายตรงตําแหน่งตามแบบที่กําหนด   1 คะแนน 
ติดยึดเซอร์กิตเบรกเกอร์ตรงตําแหน่งตามแบบที่กําหนด   1 คะแนน 
ติดยึดเทอร์มินอลตรงตําแหน่งตามแบบที่กําหนด   1 คะแนน 
ติดยึดรีเลย์ทั้งสองตัวตรงตําแหน่งตามแบบที่กําหนด   1 คะแนน 
ติดยึดอ๊อปติคอลเซ็นเซอร์ตรงตําแหน่งตามแบบที่กําหนด   1 คะแนน 
ยึดราง DIN บนแผงอลูมิเนียมโปรไฟล์ในร่องที่  
วางอุปกรณ์บนราง DIN ตามแบบที่กําหนด 

  1 คะแนน 

ติดยึดแผงควบคุม ตามแบบทีกํ่าหนด ด้วยน๊อต 3 ตัว   1 คะแนน 
วางรางสายไฟตามแบบที่กําหนด   1 คะแนน 

7 การต่อวงจรลม(ปรับระดับแรงดันลมไว้ที ่5 บาร์) - - - 
ต่อสายลมจากชุดบริการลมเข้าที่ฐานวาล์ว   1 คะแนน 
เดินวงจรลมจาก วาล์ว 5/2 ทาํงานด้วยไฟฟ้าสองด้านต่อเข้าที่
กระบอกสูบดันแม็กกาซีน สภาวะเริ่มต้นลมดันลูกสูบเข้า 
ปรับความเร็วในการเคลื่อนทีข่องลูกสูบให้ทาํงานได้เหมาะสมโดยที่
ช้ินงานไม่ตก  ,กระเด็น หรือ ชนกระแทรกกบัเซ็นเซอร์  

  1 คะแนน 

เดินวงจรลมจาก วาล์ว 5/2 ทาํงานด้วยไฟฟ้าด้านเดียวตัวกลางต่อ
เข้าที่กระบอกสูบดันช้ินงานตัวที่ 1 สภาวะเริ่มต้นลมดันลกูสูบเข้า 
ปรับความเร็วในการเคลื่อนทีข่องลูกสูบให้ทาํงานได้เหมาะสมโดยที่
ช้ินงานไม่ตก หรือ กระเด็น 

  1 คะแนน 

เดินวงจรลมจาก วาล์ว 5/2 ทาํงานด้วยไฟฟ้าด้านเดียวตัวกลางต่อ   1 คะแนน 
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เข้าที่กระบอกสูบดันช้ินงานตัวที ่2 สภาวะเริ่มต้นลมดันลกูสูบเข้า 
ปรับความเร็วในการเคลื่อนทีข่องลูกสูบให้ทาํงานได้เหมาะสมโดยที่
ช้ินงานไม่ตก  ,กระเด็น  

8 เดินวงจรไฟฟ้าจาก START มายัง X0 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก STOP มายัง X1 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก RESET มายัง X2 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก AUTO/MANUAL มายัง X3 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก M0 มายัง X4 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก M1 มายัง X5 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก E1/0 มายัง X6 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก E1/1 มายัง X7 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก E2/1 มายัง X10 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก IND มายัง X11 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก OPT1  มายัง X12 ได้ถกูต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก CAP มายัง X13 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก OPT2  มายัง X14 ได้ถกูต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก OPT3  มายัง X15 ได้ถกูต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก OPT4  มายัง X16 ได้ถกูต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก OPT5  มายัง X17 ได้ถกูต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก L1  มายัง Y0 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก L2  มายัง Y1 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก L3  มายัง Y2 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก L4  มายัง Y3 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก SOL_A  มายัง Y4 ได้ถกูต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก SOL_B  มายัง Y5 ได้ถกูต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก SOL_C  มายัง Y6 ได้ถกูต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก K1  มายัง Y7 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 
เดินวงจรไฟฟ้าจาก K2  มายัง Y10 ได้ถูกต้อง   1 คะแนน 

 
คะแนนรวม 
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หมายเหตุ 

� ระยะติดต้ังอุปกรณ์ผิดพลาดได้ไม่เกิน 2 มม. หากเกินกว่าน้ีให้ถือว่าไม่ผ่านในหัวข้อน้ัน 

� T-Nut ตัวใดไม่เก่ียวติดอยู่กับร่องอลูมิเนียมโปรไฟล์ ใหถ้อืว่าไม่ผ่านในหัวข้อน้ัน 

� ต้องไม่มีการร่ัวซึมที่อุปกรณแ์ละสายลม หากตรวจพบตัดจุดละ 1 คะแนน 

� สายลมต้องไม่มีการหักงอของสาย หากตรวจพบตัดจุดละ 1 คะแนน 

� ลัดสายลมด้วยเคเบิลไทร์(cable ties)ให้เรยีบร้อยโดยมีระยะห่างระหว่างกันประมาณ 4-5 ซม.หากขาดหรือ

เกินจากที่กําหนดตัดจุดละ 1 คะแนน 

� ตัดหางของสายเคเบิลไทร์ใหเ้รียบร้อย หากตรวจพบตัดจุดละ 1 คะแนน 

� ไม่ลัดสายลมรวมกับสายไฟ หากตรวจพบตัดจุดละ 1 คะแนน 

� ห้ามเดินสายลมในรางสายไฟ(cable duct) หากตรวจพบตัดจุดละ 1 คะแนน 

� ลัดสายไฟด้วยเคเบิลไทร์ให้เรยีบร้อยโดยมีระยะห่างระหว่างกันประมาณ 4-5 ซม .หากตรวจพบตัดจุดละ 1 

คะแนน 
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ตารางการให้คะแนน ภาคปฎิบัติ ข้อที่ 2 (44 คะแนน) 
 
ข้อที่ การตรวจเช็ค ผ่าน 

� 
ไม่ผ่าน 

� 
คะแนน 

1 สภาวะเริ่มต้น  - - - 
หลอดไฟบนแผงควบคุม ดับทุกดวง   1 คะแนน 
มอเตอร์หยุดหมุน  ,กระบอกสูบทุกตัวอยู่ในสภาวะหดกลับ    1 คะแนน 

2 สภาวะทํางาน เมื่อกดสวิทช์ START ทีแ่ผงควบคุม - - - 
หลอดไฟ L1 สว่างค้าง   2 คะแนน 
กระบอกสูบดันช้ินงานออกจากแม็กกาซีน   2 คะแนน 
สายพานลําเลียงช้ินงานสีเหลืองลงในจุดที่ 1   4 คะแนน 
สายพานลําเลียงช้ินงานสีดําลงในจุดที ่2   4 คะแนน 
สายพานลําเลียงช้ินงานอลูมิเนียมลง จุดที่ 3   4 คะแนน 
เมื่อช้ินงานในแม็กกาซีนหมด ให้เครื่องหยุดทํางาน และ หลอดไฟ L 1 

กระพริบด้วยความถี่ประมาณ 1 Hz 
  5 คะแนน 

3 สภาวะหยุดทาํงาน เมื่อกดสวิทช์ STOP - - - 
หลอดไฟ L1 ดับ    1 คะแนน 
หลอดไฟ L2 กระพริบด้วยความถี่ประมาณ 2 Hz   5 คะแนน 
เครื่องจักรหยุดทํางานแบบค้างสภาวะ    3 คะแนน 
เมื่อกดสวิทช์ S1 อีกครั้ง เครื่องจะกลับไปทํางานต่อเน่ืองจากเดิมที่
ค้างไว้ 

  5 คะแนน 

4 สภาวะรเีซ็ท เมื่อกดสวิทช์ RESET - - - 
หลอดไฟทุกดวงจะดับทั้งหมด   1 คะแนน 
ช้ินงานที่ค้างอยู่บนสายพานจะถูกลําเลียงมาทิ้งในจุดที่ 4   5 คะแนน 
กลับไปอยู่ในสภาวะเริ่มต้น   1 คะแนน 

คะแนนรวม 
 
 

 
 
ลงช่ือ......................................................กรรมการ                       ลงช่ือ...............................................กรรมการ          
     (.........................................................)                                     (..................................................) 
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ใบรวมคะแนนการแข่งขนัทักษะวิชาชีพ สถานศกึษาอาชีวศกึษาเอกชน ระดับชาต ิ
ประเภทวิชา ช่างอุตสาหกรรม สาขาวิชาช่างเมคคาทรอนิกส ์

วิชา ระบบงานเมคคาทรอนิกส์  
ระดับชั้น ประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง (ปวส.) 

ชื่อ/ทีม ............................................................................................................................ 
ชื่อสถานศึกษา..................................................................................................................   
************************************************************************* 
 

ที่ รายการปฏิบัติงาน คะแนนเต็ม คะแนนท่ีได้ 
1 ภาคปฏิบัติ ขอ้ที ่1 56  
2 ภาคปฏิบัติ ขอ้ที ่2 44  

รวมคะแนนภาคปฏิบัติ 100  
คิดเปน็ร้อยละ 100  

ผลการแข่งขนั  ........................... 
         

ลงชื่อ………………………………………………………………..กรรมการ 
(………………………………………………………………..  

  
ลงชื่อ………………………………………………………………..กรรมการ 

(………………………………………………………………..)  
  

ลงชื่อ………………………………………………………………..ประธาน 
(………………………………………………………………..) 

 
 
 
 
 


